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Bezpecné prechody a pési infrastruktura

Prechod pred ZS Postovni Karlovy Vary. Zdroj: Eva Stérbovd

Popis opatieni:

Opatreni vytvari bezpecnou, prehlednou a souvislou pési trasu mezi bydlistém, zastavkami
verfejné dopravy a Skolou. Nejde pouze o namalovani pfechodu. Bezpecnost vznika kombinaci
dobre zvoleného mista pro pfechdazeni, kratké délky pfechodu, dostatecného rozhledu, nizké
rychlostivozidel, kvalitniho osvétleni, bezbariérovych Gprava chodnikl bez prekazek.

Konkrétni reSeni musi vzdy vychazet z dopravné-inzenyrského posouzeni, intenzit a rychlosti
dopravy, pohybu déti a mistnich podminek. Pfechod pro chodce neni automaticky

vevs

nejbezpecnéjsim resenim v kazdém misté; nékdy je dllezitéjsi soucasné Uprava kfiZzovatky,
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dopravni ostrivek nebo svételné fizeny prechod.

Projekt TQ12000017 CENTRUM VYZKUMU PRO ODOLNOU,
SMART, INOVATIVNI A UDRZITELNOU SPOLECNOST (CESMOD)
je spolufinancovan se statni podporou Technologické agentury
CR v rdmci Programu SIGMA, DC5.
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Zakladni prvky bezpecného feseni:

e Souvisly chodnik v celé trase, bez nahlych preruseni, zbytecnych obchdazek a bariér.
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Pfechod nebo misto pro pfechazeni v ptirozené pési trase, nikoli tam, kam lidé kvuli jeho

poloze nechodi.

Dostatecné rozhledové poméry: odstranit parkovani, zeler, reklamni zatizeni a dalsi
prekazky branici vzajemnému vyhledu chodce a fidice.

Zkraceni prechazeni pomoci vysazenych chodnikovych ploch, zizZeni jizdnich pruh nebo
ochranného ostrivku.

Nizka rychlost vozidel, zejména zdna 30, zvySend plocha pfechodu, zpomalovaci prah nebo
Uprava geometrie kfiZovatky.

Kvalitni a rovhomeérné osvétleni prechodu i ¢ekacich ploch; svitidlo nesmi oslfiovat ani
vytvaret tmavé prechodové zdny.

Bezbariérové napojeni, snizené obruby a hmatové prvky navriené podle aktudlnich
predpislia norem.

Dostatecna Sitka chodniku a volny prichozi profil bez sloupli, nadob na odpad,
zaparkovanych aut a nevhodné umisténého mobiliare.

® Bezpecné napojenina vstup do skoly, zastavky, péSkobus a mista Park and Stride.

Projekt TQ12000017 CENTRUM VYZKUMU PRO ODOLNOU,
SMART, INOVATIVNI A UDRZITELNOU SPOLECNOST (CESMOD)
je spolufinancovan se statni podporou Technologické agentury
CR v rdmci Programu SIGMA, DC5.
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PRECHODY
PRO CHODCE £

Prechody predstavuiji kriticka mista
na cesté do skoly a jejich bezpecné
feSeni je klicové.

DOPORUCUJE SE:

UMISTOVAT PRECHODY

V PRIROZENYCH SMERECH
POHYBU DETI

Prechody umistujte tam, kde déti
béZné prechazeji - na pfimych
trasach do Skoly a ze Skoly.

ZAJISTIT DOSTATECNOU
ROZHLEDOVOU VZDALENOST

Odstrante prekazky branici vyhledu
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ODSTRANIT PARKOVAN{ VOZIDEL
V BLiZKOSTI PRECHODU

Zaparkovana vozidla zhor$uji vyhled
a ohroZzuji bezpeci déti.

VYUZIVAT ZVYSENE PRECHODY o
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ZKlidnéni dopravy zvySuje pozornost fidi¢i
a zkracuje brzdnou dréhu vozidel. v

() opuimpRecrooy ochranniv - REREESEIPE Y o) (I SSEE 0
OSTRUVKY NA SIRSICH KOMUNIKACICH / / | \ \k
Ostrivky umoziuji bezpecné prejit : \‘\\\\\;§ AN

komunikaci po ¢astech. _J —

0 ZAJISTIT BEZBARIEROVE NAJEZDY
PRO OSOBY S OMEZENOU MOBILITOU
Snizené obrubniky a varovné pasy
usnadiiuji bezpe¢ny pohyb viem.

@ Bezpecny prechod = bezpe¢na cesta do Skoly.

Promyslené feseni pfechodl chréani zdravi a Zivoty déti.

@ BEZPECNEJS OCHRANA @@ POHODLNY POHYB KLIDNEJS A PRIJEMNEJST
CESTA DO $KOLY ZDRAVi A ZIVOTA @ PRO VSECHNY SKOLNi OKOLI

Bezpecné reseni prechodt pro chodce. Zdroj: vlastni; grafické zpracovani s vyuZitim ChatGPT (OpenAl), 2026.

Cemu se vyhnout:
e Pfechodu mezi zaparkovanymivozidly nebo bez odpovidajicihorozhledu.

e Samostatnému pouzitivyrazné barvy Ci blikajiciho zafizenibez odstranéni pficiny rizika.

» Projekt TQ12000017 CENTRUM VYZKUMU PRO ODOLNOU,
‘ CESMOD T A SMART, INOVATIVNI A UDRZITELNOU SPOLECNOST (CESMOD)
Centrurp pro SMART ie spolufinancovan se statni podporou Technologické agentury
aodolné regiony - CR v rémci Programu SIGMA, DC5.
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* Dlouhému pfechodu pres vice jizdnich pruhl bez ochranného ostrivku nebo svételného
fizeni.
e Chodniku, ktery konéi pred kritickym mistem, nuti déti vstoupit do vozovky nebo ménit

stranu ulice.

e Zeleni, zabradli a mobiliafi, které snizuji rozhled mensich déti.
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Osvétleni pfechodu Reflexni podsvicena znacka o
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Statistiky dopravy a prenos dat

Zvukové vystrahy

Senzory Zivotniho prostredi

Oblast detekce vozidel*
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Vystrazné svételné prvky

® * Inteligentni prechod pro chodce ma na kazdé strané dvé zarizeni
B E R l MAN s odpovidajicimi detekénimi oblastmi — na obrazku jsou zobrazeny pouze oblasti detekce z jedné strany.

Chytré pési pfechody. Zdroj: Tartu, Estonsko

V ¢em opatfeni méstu a jeho obyvatelim pomaha:
e SniZuje riziko stfetu chodcu s vozidly a zmensuje zavaznost pfipadnych nasledkl diky nizsi
rychlosti.
e Umoznuje détem bezpecnéjsi a samostatnéjsi cestu do Skoly.

e Podporuje chuzi, vefejnou dopravu, péskobusy a kombinaci Park and Stride.

» Projekt TQ12000017 CENTRUM VYZKUMU PRO ODOLNOU,
' CESMOD T A SMART, INOVATIVNI A UDRZITELNOU SPOLECNOST (CESMOD)
Centrurp pro SMART je spolufinancovan se statni podporou Technologické agentury
aodolné regiony CR v ramci Programu SIGMA, DC5.
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https://www.bercman.com/products/smart-pedestrian-crosswalk/
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e ZlepSuje pristupnost pro osoby s omezenou schopnosti pohybu nebo orientace, seniory a

* Omezuje rannidopravnichaos pted Skolou a zdvislost rodin na dovazeni autem.

rodice s kocarky.
e Prispiva ke zdravi, kontaktim v sousedstvi, nizSim emisim a pfijemnéjsimu verejnému
prostoru.

Doporuceny postup zavedeni

Zapojit Zzaky, rodi¢e a zaméstnance Skoly. V mapé oznacit mista

1. Zmapovat prechdzeni,
skutecné trasy chybéjici chodniky, pfekézky, konflikty s parkovanima tseky s pocitem
ohrozeni.

Provést pozorovani v ranni Spicce, scitani chodcl a vozidel, méreni
2. Ziskat data rychlosti
a evidenci nehod. Zahrnout i témér nehody a zkusenosti déti.

. Neresit izolované jediny prechod. Posoudit navaznost chodnikd,
3. Provérit celou

zastavek,
trasu o 4y - -~
vstupU do Skoly a alternativnich pésich tras.
Porovnat organizacni, do¢asné a stavebni moZnosti. Uprednostnit
4. Navrhnout ., . .
. reseni,
varianty

které fyzicky snizuje rychlost, zkracuje prechazeni a zlepSuje rozhled.

Zapojit spravce komunikace, obec, policii, Skolu, projektanta a podle
5. Projednat ndvrh potieby
spravce osvétleni nebo dopravniho znaceni.

Je-li to vhodné, docasné vyzkouset vysazenou plochu, zakaz stani

e nebojiné
6. Ovérit pilotem oo ) o . .. 5
usporadani pomoci taktického urbanismu. Zachovat prijezd slozek

IZS a bezbariérovost.

Predem vysvétlit zménu rodicim i obyvatellim a propojit ji s dopravni

7. Realizovat a ,
vychovou

komunikovat i ,
a pravidly ranniho provozu.

Po realizaci znovu zméfit rychlosti, sledovat chovani fidi¢l a chodcq,
8. Vyhodnotit konfliktni
situace a vyuzivanitrasy. Nedostatky bez odkladu upravit.

Centrum pro SMART je spolufinancovan se statni podporou Technologické agentury

" C ESMOD T A Projekt TQ12000017 CENTRUM VYZKUMU PRO ODOLNOU,
SMART, INOVATIVNI A UDRZITELNOU SPOLECNOST (CESMOD)
aodolné regiony CR v rdmci Programu SIGMA, DC5.
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Technologie maji doplnit kvalitni stavebni feseni, nikoli je nahrazovat. Vhodné jsou zejména:

Inovacni aspekty a kontext SMART City:

® anonymizované séitani pésich a vozidel a mérenirychlosti pred a po Upravé;

* mapovanitras a rizikovych mist Zaky v participativni digitalni mapé;

e adaptivni osvétleni s bezpeénym zakladnim reZimem a moznosti zvySeni intenzity pfi
pohybu chodce;

e detekce chodcli nebo vystrazné prvky pouze tam, kde jejich ucinek potvrdi odborné
posouzeni;

’

e dashboard pro dlouhodobé sledovani rychlosti, intenzit, vyuZiti trasy a pInéni cilt Skolniho
planu mobility;
e digitdlni model variant pro ovérenirozhledu, pésich proudd a dopadu zmén parkovani.
Pti pouZzitikamer a senzoru je nutné minimalizovat sbér osobnich Gdajud, nastavit kratkou dobu
uchovdnia prednostné zpracovavat data pfimo v zafizeni. Data sama o sobé nesméji odvadét

pozornost od fyzického snizeni rychlostia dobrého usporadani prostoru.

Priklady dobré praxe:
Program Bezpecné cesty do Skoly v Praze

Program Pésky méstem pracuje s mapovanim cest Zakl, dopravni studii a ndslednou realizac
Uprav ve spoluprdci Skoly, méstské ¢asti, hlavniho mésta a odbornikd. U jednotlivych Skol
vznikaji navrhy prechodl, mist pro prechazeni, vysazenych chodnikovych ploch, Uprav
parkovani a zklidnéni ulic.

Oranzovy prechod

Grantovy program Nadace CEZ podporuje osvétleni dosud neosvétlenych prechod(. Je
pouZitelny jako zdroj financovani dil¢iho opatfeni; osvétleni vSsak ma navazovat na celkové
posouzeni bezpecnosti mista.

Skolni ulice a zklidnéni pied $kolou

Docasné omezeni motorové dopravy v dobé prichodu détimlze doplnit bezpecné prechody a
pési trasy. Je vhodné zejména tam, kde nelze bezpecnost vyresit samotnym prechodem kvdli

vysokému poctu pfijizdéjicich aut a chaotickému parkovani.

Projekt TQ12000017 CENTRUM VYZKUMU PRO ODOLNOU,
SMART, INOVATIVNI A UDRZITELNOU SPOLECNOST (CESMOD)
je spolufinancovan se statni podporou Technologické agentury
CR v rdmci Programu SIGMA, DC5.
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Kontrolni seznam

BEZPECNA CESTA DO SKOLY

Kontrolni seznam pro planovéni
a hodnoceni opatFeni

Oblast Kontrolni otazka
ﬁ Trasa Chodnik je souvisly a vede pfirozenym smérem
N az ke vstupu do skoly.
Dité i fidi¢ se vcas vidi; vyhled neblokuji auta,
Rozhled zelen ani mobiliar.
m Rychlost Rychlost vozidel odpovida prostredi a je

podporena fyzickym usporadanim.

Prechod je co nejkratsi; u delSiho prechazeni
je provéren ostrivek nebo svételné fizeni.
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I\ Délka prechizeni
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g Navaznosti Zr;Z?kbaerfg%i:sj 2.a\vazuje na zastavky, péskobus
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}DDDDDDDDDQ

P

Bezpecné cesty tvori silngjSi déti i lepSi mésta. 8 ‘

B
NI = —p S

Zdroj: vlastni zpracovdni; grafické zpracovdni s vyuZitim ChatGPT (OpenAl), 2026.

Dalsi uzitecné zdroje informaci:

e BESIP — Prechdzeni vozovky

e BESIP —Bezpecné do skoly

e Pésky méstem — Bezpecné cesty do Skoly a zapojené Skoly

e Nadace CEZ — Oranzovy pfechod

» Projekt TQ12000017 CENTRUM VYZKUMU PRO ODOLNOU,
' CESMOD T A SMART, INOVATIVNI A UDRZITELNOU SPOLECNOST (CESMOD)
Centrurp pro SMART ie spolufinancovan se statni podporou Technologické agentury
aodolné regiony CR v rémci Programu SIGMA, DC5.
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https://besip.gov.cz/Ucastnici-silnicniho-provozu/Chodci/Prechazeni-vozovky
https://besip.gov.cz/Ucastnici-silnicniho-provozu/Chodci/Cesta-do-skoly/Bezpecne-do-skoly
https://peskymestem.cz/projekt/bezpecne-cesty-do-skoly/zapojene-skoly/
https://www.nadacecez.cz/cs/vyhlasovana-grantova-rizeni/oranzovy-prechod-110065

